MRS ELECTRONIC
DATENBLATT MICRO SPS CAN RELAIS 32-BIT 1.158

MRS

g

== BESCHREIBUNG

Das Micro SPS CAN Relais 32-bit
vereint Micro SPS CAN 12 V und
24 V in einem Produkt und ist fle-
0 xibel in einem Spannungsbereich
von 9-32V einsetzbar. Die kom-
pakte CAN-Steuerung liefert mit
dem 32-Bit Prozessor noch mehr
Rechenleistung als die Vorganger-
version und bietet lhnen aufgrund
der freien Konfigurier-, Paramet-
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</ rier- und Programmierbarkeit viel-

Einbauansicht

TECHNISCHE DATEN

Gehause
Stecker
Gewicht

Temperaturbereich
(nach I1SO 16750-4)

Schutzart (nach ISO
20653)

Stromaufnahme

Absicherung

Ein- / Ausgangskanale
(Gesamt)

Eingange

Ausgange

Betriebsspannung

Uberspannungsschutz
Ruhestrom
Verpolschutz

CAN Schnittstellen

Kunststoff PAG6GF30
Bodenplatte 9 polig
3549

-40°C bis +85 °C

IP 6K8, bei Verwendung des
wasserdichten Stecksockels und
korrekter Einbaulage (Stecker
nach unten), IP 53 mit normalem
Stecksockel

32 mAbei 12V /19 mAbei 24 V

Variante S40:

1 A + Last Relaisausgang an Pin
2

Variante S41 (2 Sicherungen
erforderlich):

Last Relaisausgang an Pin 2
1A (CPU)an Pin 3

3 bzw. 2, abhangig von der Be-
stlickungsvariante, vgl. S. 7

Abhéangig von der Bestii-
ckungsvariante und konfigu-
rierbar:

1x oder 2x Analogeingang
0...16.7 V, umschaltbar 0...32 V
Digital, positive Gebersignale
Frequenzeingang
Sensoreingang

1x umschaltbar auf Stromein-
gang (330 Q gegen GND)

Digital (Relais-Ausgang)

11 V...32V (-40°C...+85°C)

10 V...32 V (-30°C...+80°C)
6V...32V (-40°C...+85°C, ohne
Relais)

ab ~ 36.5 V aktiver Pulsabbau
<25 pA
Ja

CAN Interface 2.0 A/B, ISO
11898-2:2003, CAN-FD fahig

faltige Einsatzmoglichkeiten im
Automotive-Bereich.

Steckeransicht

PRUFNORMEN UND BESTIMMUNGEN

06 10046

Gem. ISO 16750 — 2 bzw. -4:
Kurzschlusstest

Verpolungstest

Unterbrechung Pin und Stecker
Langzeit Uberspannung bei TMax-20 °C
Lagerungstestbei T, und T
Operationstest bei T, und T,
Temperaturschritte

Masseversatz

Uberlagernde Wechselspannung
Langsames absinken und ansteigen der
Betriebsspannung

Kurzzeitiger Spannungsabfall

Reset Verhalten bei Spannungseinbruch
Startzyklus (ehem. Puls 4)

Load Dump

E1 Genehmigung
Elektrische Tests

Gem. ISO 7637 - 2:
Puls 1, 2a, 2b, 3a, 3b

Gem. ISO 10605 2008:

ESD: Gehause +15 kV, Pins £8 kV
ESD Indirekte Entladung auf Entladein-
seln: 15 kV

PROGRAMMIERUNG

Programmiersystem

MRS APPLICS STUDIO

Das Applics Studio ist die MRS-eigene Entwicklungs- und
Toolplattform fir unsere Baugruppen. Programmieren Sie mit
unserer eigenstandigen Software einfach und schnell |hre
MRS-Steuerungen. Ihre Applikation steht im Fokus.
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT MICRO SPS CAN RELAIS 32-BIT 1.158

MRS
UBERSICHT DER EINGANGE (BESTUCKUNGSABHANGIG)
Pin X (1) Programmierbar als Pin C (3) Programmierbar als
Analog- oder Digital- nur bei Bestu- Analog- oder Digital-
eingang ckungsvariante eingang
Aufldsung 12 Bit S40 Aufldsung 12 Bit
Genauigkeit + 1% full scale Genauigkeit + 1% full scale
Spannungseingang Eingangswiderstand 31 kQ Spannungseingang Eingangswiderstand 34 kQ
0...16.7 V (siehe Eingangsfrequenz ng= 125 Hz 0...16.7 V (siehe A) Eingangsfrequenz ng= 125 Hz
A) Abweichung +3%ab2V Abweichung +3%ab2V
Spannungseingang Eingangswiderstand 28 kQ Spannungseingang Eingangswiderstand 28 kQ
0...32 V (siehe A) Eingangsfrequenz f92= 220 Hz 0...32 V (siehe A) Eingangsfrequenz ng= 220 Hz
Abweichung 3% ab2V Abweichung 3% ab2V
Digitaleingang Eingangswiderstand 31 kQ Digitaleingang Eingangswiderstand 31 kQ
Positiv (siehe C)* Einschaltpegel 6.0V Positiv (siehe C)? Einschaltpegel 6.0V
Ausschaltpegel 39V Ausschaltpegel 39V
Frequenzeingang Eingangswiderstand 31 kQ Frequenzeingang Eingangswiderstand 31 kQ
0...14 kHz (siehe Einschaltpegel 3,0V0.3V 0...14 kHz (siehe Einschaltpegel 3,0V0.3V
B)® Ausschaltpegel 23V 0.3V B)® Ausschaltpegel 23V 0.3V
Mindestpulsbreite 5us Mindestpulsbreite 5us
Messbereich PWM 3...983 % Messbereich PWM 3...983 %
Abweichung +3 % Abweichung +3 %

Sensoreingang
(siehe E)

Stromeingang
0...27.5 mA (siehe

Eingangswiderstand

Eingangswiderstand

Cy Umrechnungsfaktor
Genauigkeit
' Standardkonfiguration

2 Grenzfrequenz (-3 dB), gemessen mit 0-10 V,

1 kQ gegen inter-
neb5V

330 Q gegen
GND

1 mA=83.5
Digits

+3 % ab 2 mA

Peak

3 Bei Nutzung der Standardkonfiguration, siehe !
4 bei Nutzung des Pulldowns darf keine héhere Spannung als 8,5 V anliegen, andernfalls wird der pulldown aus Sicherheitsgriinden
automatisch deaktiviert

UBERSICHT DER AUSGANGE

Pin 87, 87A
Relaisausgédnge

Laststrom?® (Relais,
siehe D)

NO (SchlieRer)
NC (Offner)

5 getestet mit resistiver Last, bei 85°C

10 A
5A

Sensoreingang
(siehe E)

Eingangswiderstand

1 kQ gegen inter-
neb5V
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MRS ELECTRONIC

DATENBLATT MICRO SPS CAN RELAIS 32-BIT 1.158

MRS
ANSCHLUSSBELEGUNG SPANNUNGSVERSORGUNG UND INTERFACES
Pin Pin Beschreibung Pin Pin Beschreibung
2 KL30 / Betriebsspannung (Typ 6 KL31 / GND
$40) / Anschluss potentialfreies ) .
Relais COM (Typ S41) ! CAN-Bus High
3 KL30 / Betriebsspannung (Typ CAN-Bus Low
S41)
4 KL15 / Zindung
ANSCHLUSSBELEGUNG EIN- UND AUSGANGE
Pin Programm Signal Pin Beschreibung Pin Programm Signal Pin Beschreibung
1 Al_X Analogeingang X 0...16.7 bzw. ) NC-Ausgang Relais
DO_RANGE_X 0...32 V oder ) .
DI_AlX Digitaleingang X oder 8  DO_RELAY NO-Ausgang Relais
FREQ_X Frequenzeingang X oder
DO_PD_X Stromeingang X oder
DO_PU_X Sensoreingang X
3 Al_C Analogeingang C 0...16.7 bzw.
DO_RANGE_C 0...32 V oder
DI_AI_C Digitaleingang C oder
FREQ_C Frequenzeingang C oder
DO_PU_C Sensoreingang C
(Typ S40)
G : S\
- @3 1 @ |
L 2 N
5
(s —m]
- :6 4 |
] 8 L
[y =————|
9 7
\ 1 J
Pingelegung, Ansicht von unten
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT MICRO SPS CAN RELAIS 32-BIT 1.158

ANSCHLUSSBILDER

(2)
S40 o
Al/DI 15@
AI/DIX® — |
Al/DICa@ L uc
CAN High m —] —\:
CAN Low & —
31te

PIN - UBERSICHT

Power Supply (assembly variant S40)

@
S 4 1 30| |87z
Al/DI 15 @ —
Al/DI X & — -
87 ® CAN High i 87 @
igho —7 .
g7 " ) e et
CAN Low © —
31le
Inputs
Pin |Signal Description
Al_X 16.7V/32.2V/DI/RPM/PU/27.5mA
DI_AI_X
1 |FREQ X
Al_C 16.7V/32.2V/DI/RPM/PU
DI_AI_C [only available at variant S40
3 |FREQ_C

Pin [Name |Description

2 |30 Supply voltage CPU and COM Pin

4 |15 Ignition, control connection for relay

Power Supply (assembly variant S41) E C U Relay output
Pin |Signal |Description Pin Description
2 87z potential free relay input E?ZKMZ . 5 Relay NC
ock frequency: 80 MHz
3 30 Supply voltage CPU Flash:256 K 8 Relay NO
4 15 Ignition, control connection for relay
RAM: 32 K Interfaces

Pin Description
7 CAN Bus high
9 CAN Bus low

Ground connection
Pin [Description
6 |Ground

\\}7
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT MICRO SPS CAN RELAIS 32-BIT 1.158

BLOCKSCHALTBILD

[SUPPLY_RELAY

RST

Wake-up source
depends on assembly variant NXP
Al KL15
S32K142

CAN_INH Inhibit|
| bo power | 3xOR

[SUPPLY_CPU) . MPM3506A
SMCJBS%

8
¢
3

IGNITION_15_(4) [;1 A_KLIS

— ERTS
g T O
G
ETE
o
——— eI
L e
A

LD o
Ve B0 7 X

L1 T -

00_PU_C

FREQ_C

TUA1043 L
ISO 11898-2
Physical—Layer

Highspeed .

{NC_87A_(3)|

Terminating resistor optional
as assembly variant

" I [Fo_@)— (SuPPLY_CP] ERMO); (SuPPLY_cPu]
T A_C
Input C only available D CoM_RELAY) [B72_(zp———(com_rewaY]
at Variant S40 DO_RANGE_C.
Temp
ﬂseﬂs e
integr{ | EEPROM
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT MICRO SPS CAN RELAIS 32-BIT 1.158

MRS
TECHNISCHE ZEICHNUNG IN MM (IN INCH)
1,18
30
] i ] )
1 5
N )
O —
2% =
; |
X
St [1,18]
o= I
Ansicht von vorne Ansicht von oben
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT MICRO SPS CAN RELAIS 32-BIT 1.158

BESTUCKUNGSVARIANTEN UND BESTELLINFORMATIONEN

Bestellnummer | Variante Pin Nummerierung der Eingange Pin Nummerierung der CAN Wake Up Mog- Besonderheiten
Ausgéange Bus lichkeiten
siehe S. 4 A B C D E F High-
Spannung | Digitalein- | Frequen- | Sensor- | Stromein- Relaisausgange (NC, Speed,
0..16.7V gang zeingang | eingang gang NO) CAN-
oder Hz 1kQpull- | 0..27.5 FD-fahig
0..32.2V up mA
1.158.300.0000 S40 1,3 1,3 1,3 1,3 1 5,8 X CAN, KL15
1.158.301.0000 S41 1 1 1 1 1 5, 8 (potentialfrei) X CAN, KL15
1.158.310.0000 S40 1,3 1,3 1,3 1,3 1 58 X CAN, KL15 120 Q CAN-Bus Abschlusswi-
derstand integriert
1.158.311.0000 S41 1 1 1 1 1 5, 8 (potentialfrei) X CAN, KL15 120 Q CAN-Bus Abschlusswi-
derstand integriert
1.158.320.0000 S40 1,3 1,3 1,3 1,3 1 58 X KL15
1.158.321.0000 S41 1 1 1 1 1 5, 8 (potentialfrei) X KL15
1.158.330.0000 S40 1,3 1,3 1,3 1,3 1 58 X KL15 120 2 CAN-Bus Abschlusswi-
derstand integriert
1.158.331.0000 S41 1 1 1 1 1 5, 8 (potentialfrei) X KL15 120 Q CAN-Bus Abschlusswi-
derstand integriert
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MRS ELECTRONIC

DATENBLATT MICRO SPS CAN RELAIS 32-BIT 1.158

MRS

ZUBEHOR

Bezeichnung Bestellnummer

Applics Studio Bundle 1.100.200.00

PCAN-USB Interface FD 503750

Kabelsatz zum Programmieren 109446

Stecksockel 1.017.002.00

Flachsteckhilsen 6,3 mm/1,5-2,5 mm? 103064

Flachsteckhilsen 2,8 mm/0,5-1,0 mm? 105292

Steckerpaket wasserdichter Stecksockel 40 mm 1.017.010.40

Abbildung ahnlich

HERSTELLER
MRS Electronic GmbH & Co. KG
Klaus-Gutsch-Str. 7
78628 Rottwell
Germany
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MRS ELECTRONIC

DATENBLATT MICRO SPS CAN RELAIS 32-BIT 1.158

HINWEISE ZUR BESCHALTUNG UND LEITUNGSFUHRUNG

Die Steuerung muss entsprechend gegen Uberlast abgesichert werden (siehe Leistungsdaten)

+Us

[

ECU @

Supply Voltage

1

GED

+Us

ECU

Supply Voltage

GJI\iD

Der gemeinsame Anschluss des Relais muss bei der Variante S41 separat abgesichert werden.

+Us

Fuse

asny

ECU
Relay input COM ‘ ‘VJ
h

Supply Voltage

Relay output NCs

Fuse

ECU .

Relay input COM .x’
y v,
Supply Voltage -

Relay output NCs
Relay output NO¢

Relay output NO#

Bei Nutzung des Pull-Down-Widerstandes am Analogeingang (Aktivierung PD_X) darf an den Eingang keine Spannung grofer als

9V angeschlossen werden.
+Us
ECU r +Us ECU -
@ - b
Supply Voltage -
sSupply Voltage

Fuse
Supply Voltage

—
— [ |
*Supply Voltage

>9y «—¢ Current sink

<9V e————¢ Current sink

fND

Die CAN-Bus Kommunikation stellt die Hauptkommunikation zwischen Steuergerat und Fahrzeug dar. SchlieRen Sie daher den
CAN-Bus mit besonderer Sorgfalt an und Uberprifen Sie die korrekte Kommunikation mit dem Fahrzeug, um ungewiinschtes Ver-

o
'z
o

\H—o—

+Us ECU ECU +Us
Fuse Fuse
*Supply Voltage CAN Bus Supply Voltage
*Supply Voltage Supply Voltages

CAN-Bus High

halten zu vermeiden.

CAN-Bus Lows

Anderungen vorbehalten
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MRS ELECTRONIC m

DATENBLATT MICRO SPS CAN RELAIS 32-BIT 1.158

SICHERHEITS- UND MONTAGEHINWEISE

Lesen Sie diese Hinweise unbedingt griindlich und vollstandig durch, bevor Sie mit dem Modul arbeiten. Beachten und befolgen Sie die Anweisungen
der Betriebsanleitung: sieche www.mrs-electronic.com

Qualifikation des Personals: Nur entsprechend qualifiziertes Fachpersonal darf an diesem Modul oder in dessen Nahe arbeiten.

SICHERHEIT

A WARNUNG! Gefahr durch Fehlfunktionen am Gesamtsystem.
Unvorhergesehene Reaktionen oder Fehlfunktionen am Gesamtsystem kénnen die Sicherheit von Mensch oder Maschine gefahrden.
. Stellen Sie sicher, dass das Modul mit der korrekten Software ausgestattet ist, sowie Beschaltung und Parametrierung der Hard-
ware entsprechen.
A WARNUNG! Gefahr durch ungeschiitzte bewegte Komponenten.
Bei der Inbetriebnahme und Wartung des Moduls kénnen vom Gesamtsystem unvorhergesehene Gefahren ausgehen.
. Schalten Sie vor jeglichen Arbeiten das Gesamtsystem aus und sichern Sie es gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten.

. Stellen vor Beginn der Inbetriebnahme sicher, dass sich das Gesamtsystem und Teile des Systems in einem sicheren Zustand
befinden.

. Das Modul darf nie unter Last und auch nicht unter Spannung verbunden und getrennt werden.

ﬁ VORSICHT! Verbrennungsgefahr am Gehiuse.
Das Gehause des Moduls kann eine erhdhte Temperatur aufweisen.
. Berlhren Sie das Gehause nicht und lassen Sie vor Arbeiten am System alle Systemkomponenten abkuhlen.

BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Das Modul dient zur Steuerung oder Schaltung eines oder mehreren elektrischen Systemen oder Subsystemen in Kraftfahrzeugen und Arbeitsma-
schinen und darf nur fiir diesen Zweck eingesetzt werden. Das Modul darf nur im Industriebereich betrieben werden.
ﬁ WARNUNG! Gefahr durch nicht bestimmungsgeméiRe Verwendung!

Das Modul ist nur fir den Einsatz in Kraftfahrzeugen und mobilen Arbeitsmaschinen bestimmt.
. Die Anwendung in sicherheitsrelevanten Systemteile fir Personenschutz ist nicht zulassig.
. Verwenden Sie das Modul nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen.
Sie handeln bestimmungsgemaf:
* wenn der Betrieb des Moduls innerhalb des zugehdrigen Datenblatt spezifizierten und freigegebenen Betriebsbereiche erfolgt.
» wenn Sie sich strikt an diese Hinweise halten und keine eigenmachtigen Fremdhandlungen vornehmen, die Sicherheit von Personen und die
Funktionstlchtigkeit des Moduls gefahrden.
Pflichten der Hersteller von Gesamtsystemen

Systementwicklungen, Installation und Inbetriebnahme von elektrischen Systemen dirfen nur von ausgebildeten und erfahrenem Personal vorge-
nommen werden, die mit dem Umgang der eingesetzten Komponente sowie des Gesamtsystems hinreichend vertraut sind.

Es muss sichergestellt werden, dass nur funktionstlichtige Module eingesetzt werden. Das Modul muss bei Ausfall bzw. Fehlverhalten sofort ausge-
tauscht werden.

Es muss sichergestellt werden, dass die Beschaltung und Programmierung des Moduls bei einem Ausfall oder einer Fehlfunktion nicht zu sicherheits-
relevanten Fehlfunktionen des Gesamtsystems fiihrt.

Der Hersteller des Gesamtsystems ist verantwortlich fiir den korrekten Anschluss der gesamten Peripherie (z.B. Kabelquerschnitte, Stecker, Vercrim-
pungen, richtige Auswahl/Anschluss von Sensoren/Aktoren).

Das Modul darf nicht gedffnet werden. Am Modul diirfen keine Anderungen bzw. Reparaturen durchgefiihrt werden.

Montage

Der Montageort muss so gewahlt sein, dass das Modul mdéglichst geringer mechanischer und thermischer Belastung ausgesetzt ist. Das Modul darf
keiner chemischen Belastung ausgesetzt sein.

Das Modul darf nach Herabfallen nicht mehr verwendet werden und muss zur Uberpriifung an MRS zuriick gesendet werden.

Montieren Sie das Modul so, dass die Stecker nach unten zeigen. So kann gegebenenfalls Kondenswasser abflieRen. Durch Einzelabdichtung der
Kabel/Adern muss sichergestellt werden, dass kein Wasser in das Modul gelangen kann.

Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme darf nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden. Die Inbetriebnahme darf nur erfolgen, wenn der Zustand des Gesamt-
systems den geltenden Richtlinien und Vorschriften entspricht.

STORUNGSBEHEBUNG UND WARTUNG

o HINWEIS Das Modul ist wartungsfrei und darf nicht ge6ffnet werden!

. Weifst das Modul Beschadigungen an Gehause, Rastnasen, Dichtungen, Flachsteckern auf, muss das Modul auf3er Betrieb genom-
men werden.
Die Stérungsbehebung und Reinigungsarbeiten diirfen nur im spannungslosen Zustand durchgefiihrt werden. Entfernen Sie das Modul zur Stérungs-
behebung und Reinigung. Beachten Sie die Hinweise in den anderen technischen Unterlagen.
Prifen Sie die Unversehrtheit des Moduls sowie alle Flachstecker, Anschliisse und Pins auf mechanische Schaden, Schaden durch Uberhitzung,
Isolationsschaden und Korrosion. Priifen Sie bei Fehlschaltungen die Software, Beschaltung und Parametrierung.
Reinigen Sie das Modul nicht mit Hochdruckreinigern oder Dampfstrahlern. Verwenden Sie keine aggressive Losungs- oder Scheuermittel.
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