MRS ELECTRONIC

DATENBLATT CC27WP BASIS 1.169

M

MRS

Installation angle 180°

between 0 and 90 degrees

Einbauansicht

TECHNISCHE DATEN

Gehéause
Stecker

Gewicht

Temperaturbereich
nach ISO 16750-4

Schutzart
nach ISO 20653

Stromaufnahme
Absicherung

Ein- / Ausgangskanale
(Gesamt)

Eingadnge

Ausgange

Versorgungsspannung

Uberspannungsschutz

Wasserdicht vergossenes V4A

1: CON 1-967280-1 JPT 42pol

2: Amphenol-Stecker (Power/Ver-
sorgung)

3: Optional: NMEA2000

1226 g
-40 °C...+85 °C

IP6K8 bei Verwendung der Ab-
deckungen im Steckerpaket und
der Kabelbaum Ummantelung
entsprechend Zubehorliste
ACHTUNG! Befolgen Sie die
entsprechenden Anweisungen!

40 mA bei 24 V; 60 mA bei 12 V
Lastabhangig

28/29:

16 1/Os,

7 Multifunktions-Eingange,

4 Motorhalbbriicken

1 Referenzspannungsausgang
1 Analogeingang (optional)

16 1/0s: 0...32 V

Konfigurierbar und bestii-
ckungsabhangig:

7 Mulitfunktionseingange: Analog-
eingang 0...16,9 V, umschaltbar
auf 0...32 V, Stromeingang (330
Q), 1 kQ Pull-Up (gegen V. oder
U,) oder Frequenzeingang

1/Os: Digital, plusschaltend
PWM-Ausgang

Konfigurierbar:

4 Motor-Halbbriicken oder

2 Motor-Vollbriicken
Referenzspannung: 5 V oder 10 V

9..32V

(Code B bei 12V,

Code E bei 24 V, gem. ISO
16750-2)

11,6...32 V fir 10 V Referenzspan-
nungsausgang

233V

Steckeransicht (Bestlickungsabhangig)

BESCHREIBUNG

Die CC27WP ist eine leistungs-
starke und robuste 32-Bit Steue-
rung mit 27 Ein- und Ausgéngen
sowie 16 frei konfigurierbaren 1/0Os
mit Spannungs- und Stromdiagno-
se. Sie verfugt tber 7 Multifunkti-
onseingange und 4 Halbbriicken
zur Ansteuerung von Motoren.
Durch die freie Konfigurierbarkeit
und hohe Flexibilitat kdnnen Sie
die CC27WP branchenunabhan-
gig einsetzen.

TECHNISCHE DATEN (FORTSETZUNG)

Ruhestrom 600 pA bei 24 V; 300 pAbei 12 V
Verpolschutz ja

CAN Schnittstellen ISO 11898-2:2016 fahiger CAN-
Bus Transceiver, CAN-FD fahig

LIN, RS232, RS485 - je nach
Variante

Andere Schnittstellen

PRUFNORMEN UND BESTIMMUNGEN

06 9866

Gem. ISO 16750-2 bzw. -4:
Kurzschluss

Verpolung

Unterbrechung Pin und Stecker
Langzeit Uberspannung bei T, _-20 °C
Lagerungstestbei T __ und T ___
Operationstestbei T __ und T _
Startpuls (ehem. Puls 4 gem. ISO 7637)
Uberlagerte Wechselspannung
Langsames Ansteigen und Fallen der
\ersorgungsspannung

Kurzzeitiger Spannungsfall
Resetverhalten bei Spannungseinbruch

E1 Genehmigung

Elektrische Tests

Gem. ISO 7637-2:
Puls 1, 2a, 2b, 3a, 3b

Gem. ISO 10605:
ESD-fest bis 15 kV

PROGRAMMIERUNG

Programmiersystem

MRS APPLICS STUDIO

Das Applics Studio ist die neue Entwicklungs- und Toolplattform
fir unsere Baugruppen. Programmieren Sie mit unserer
eigenstandigen Software einfach und schnell lhre MRS-
Steuerungen. Ihre Applikation steht im Fokus.
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT CC27WP BASIS 1.169

UBERSICHT DER EINGANGE

Pin 20, 21, 22, 24,
25, 26, 27 (Multi-
funktionseingang)

Spannungseingang
0...16.9 V(siehe A)"

Spannungseingang
0...32 V(siehe B)

Digitaleingang
Positiv?

Frequenzeingang
0...30 kHz (siehe
cy

Stromeingang
0...27.5 mA (siehe
D)

Sensoreingang
(siehe E)

Programmierbar
als Analog- oder
Digitaleingang,
Frequenzeingang,
Stromeingang oder
Sensoreingang
Aufldsung

Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz
Abweichung

Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz
Abweichung

Eingangswiderstand
Einschaltpegel
Ausschaltpegel

Eingangswiderstand
Einschaltpegel
Ausschaltpegel

Mindestpulsbreite
Messbereich PWM
Abweichung Fre-
quenzmessung

Eingangswiderstand
Umrechnungsfaktor
Abweichung

Eingangswiderstand

12 Bit

36 kQ
fg2= 115 Hz
<3%
30 kQ
fg2= 220 Hz
<3%

36 kQ
6.1V 0.3V
41V 03V

36 kQ
3.1V0.3V
2.4V 0.3V (bis
8 kHz)

5us

13...99 %

<3%

330 Q gegen
GND

1 mA=77.4 digits
<3%

1 kQ gegen
Versorgung/Vref
(Bestuckungs-
abhangig, siehe
S.10)

Pin2,3,4,5,6,7,
8,9,10,11,12,13
(I/Os mit BTS)

Spannungseingang
0...32 V (Uber Mul-
tiplexer, siehe F)

Digitaleingang
Positiv

Pin 38, 39, 40, 41
(I/0s mit VNQ)

Spannungseingang
0...32 V(siehe F)

Digitaleingang
Positiv

Pin 19

Spannungseingang
0..32V

Digitaleingang
Positiv

'Standardkonfiguration
2Grenzfrequenz (-3 dB), gemessen mit Rechtecksignal 0-10 V,

Programmierbar als
Analog- oder Digital-
eingang

Aufldsung

Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz
Abweichung

Eingangswiderstand
Einschaltpegel
Ausschaltpegel

Programmierbar als
Analog- oder Digital-
eingang

Auflésung

Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz
Abweichung

Eingangswiderstand
Einschaltpegel
Ausschaltpegel

Programmierbar als
Analog- oder Digital-
eingang

Auflésung

Eingangswiderstand
Eingangsfrequenz
Abweichung

Eingangswiderstand
Einschaltpegel
Ausschaltpegel

12 Bit

65 kQ*
f?=190 Hz
ab25V<3%

65 kQ
6.1V0.3V
41V 03V

12 Bit

25 kQ*
f =190 Hz
ab2V<=3%

25kQ
6.1V0.3V
41V03V

12 Bit

40 kQ
fg2= 213 Hz
<3%

40 kQ
6.1V 0.3V
41V 0.3V

Peak

3Bei Nutzung der Standardkonfiguration, siehe'
“Abhangig von der Eingangsspannung (I/O); < 1 V Versorgungs-

Spannung
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT CC27WP BASIS 1.169

UBERSICHT DER HISGHSIDE AUSGANGE

Pin 38, 39, 40, 41
(VNQ)

Digital, plusschal-
tend (High-Side;
siehe F) inklusive
INA-Stromriickle-
sung

PWM-Ausgang
(siehe F)

Kurzschlussschutz
gegen GND und U

B

Uberlastschutz

Schutzbeschaltung fir
induktive Lasten

Diagnose Leitungs-
bruch

Diagnose Kurz-
schluss

Schaltspannung
Schaltstrom

Abweichung Strom-
ricklesung INA293

Ausgangsfrequenz
Aufldsung
Schaltstrom

Eigensicherung durch Ubertemperatur-
schutz, latch-off kann durch Softwareap-

Integriert

Uber Strom-
riicklesung

Uber Strom-
ricklesung

9-32V DC
siehe Leis-
tungstests

ab 500 mA
<3 %

10 Hz bis 1 kHz

1 %o
siehe Leis-
tungstest

plikation realisiert werden

Eigensicherung durch Ubertemperatur-
schutz, latch-off kann durch Softwareap-

plikation realisiert werden

Pin2,3,4,5,6,7,
8,9,10,11,12, 13
(BTS)

Digital, plusschal-
tend (High-Side;
siehe F)

PWM-Ausgang
(siehe E)

Kurzschlussschutz
gegen GND und U,

Uberlastschutz

Schutzbeschaltung fir
induktive Lasten

Diagnose Leitungs-
bruch

Diagnose Kurz-
schluss

Schaltspannung
Schaltstrom

Stromricklesung

Ausgangsfrequenz
Auflésung
Schaltstrom

Integriert

Uber Strom-
ricklesung

Uber Strom-
ricklesung

9-32V DC
siehe Leis-
tungstests

siehe Daten-
blatt Infineon
BTS 6143 D

10 Hz bis 1 kHz
1 %o

siehe Leis-
tungstest

Abschaltung der einzelnen Ausgange
erfolgt durch Ausgangstreiber (latch-off)

Ubertemperaturschutz integriert, latch-off
kann durch Softwareapplikation realisiert

werden
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT CC27WP BASIS 1.169

M

MRS

UBERSICHT DER MOTOR-AUSGANGE

Pin 33, 34, 35, 36
(Motorausgénge)

Motor-Ausgang (2
Vollbriicken oder 4

Halbbrticken)

Kurzschlussschutz
gegen GND und U,

Uberlastschutz

LEISTUNGSTESTS BEI T,

Schutzbeschaltung fir
induktive Lasten

Diagnose Leitungs-
bruch

Diagnose Kurz-
schluss

Schaltspannung

max. Schaltstrom (per-
manent, T= +85 °C)
Frequenz

Stromrucklesung

integriert

Uber Strom-
riicklesung

Uber Strom-
riicklesung

9-32V
siehe Leis-
tungstest
0...20 kHz

siehe Daten-
blatt Infineon
BTN8962TA

kurzzeitige Strombegrenzung bis zur
Ubertemperaturabschaltung (latch-off)

Ubertemperaturabschaltung integriert

(latch-off)

Test ohne Lastan Pin Dauer
PWM

bei 14 V 12 xBTS (2, 3,4, 5,6, Permanent
U, 7,8,9,10, 11,12, 13)

je7.5A

4 x VNQ (38, 39, 40,
41)je 1.7A

gemessen bei +85°C, 14 V Versorgungsspannung, resistive Last

LEISTUNGSTESTS BEI T

+85 °C
Test ohne Last Dauer
PWM
bei 14 V 12 xBTS (2, 3,4, 5,6, Permanent
U, 7,8,9,10, 11,12, 13)

er74A

4 x VNQ (38, 39, 40,
41)je 1.93 A

A 4 x Motorausgange
(33, 34, 35, 36) je

3.67A

gemessen bei +85°C, 14 V Versorgungsspannung, resistive Last

. HSD-AUSGANGE

UBERSICHT DER TIMER-CHANNEL

PWM Kanéle

Frequenz O (Timer C

JUUL

hannel 0)
—PWM_HSD_OUT8(Pin 9)

—PWM_HSD_OUT10(Pin 11)

Timer Channel 1

—PWM_HSD_OUT11(Pin 12)
—PWM_HSD_OUT12(Pin 13)
und 2 nur interne Nutzung

Frequenz 3 (Timer Channel 3)

— PWM_HSD_OUT2(Pin 3

— PWM_HSD_OUT4(Pin 5

— PWM_HSD_OUT6(Pin 7

)
)
— PWM_HSD_OUT5(Pin 6)
)
~ PWM_HSD_OUT7(Pin 8)

Frequenz 4 (Timer Channel 4)

JUUL

B PWM_HSD_OUT1(Pin 2)

PWM_HSD_OUT3(Pin 4)

Frequenz 5 (Timer Channel 5)

T EPWM HSD _OUT13(Pin 38)

PWM_HSD_OUT14(Pin 39)
PWM_HSD_OUT15(Pin 40)
PWM_HSD_OUT16(Pin 41)
PWM_HSD_OUT9(Pin 10)

Frequenz 6 (Timer Channel 6)
N.C.

Frequenz 7 (Timer Channel 7)
PWM_MOTOR1_NEG(Pin 34)

Duty Cycle pro

PWM_MOTOR1_POS(Pin 33)
PWM_MOTOR2_NEG(Pin 36)
PWM_MOTOR2_POS(Pin 35)

Ausgang frei wahlbar

Test mit PWM/ Last Dauer
PWM DC
bei 14 V 500 Hz 12xBTS (2,3,4,5, Permanent
U, 90 % 6,7,8,9, 10, 11, 12,

13)je 3.9A

4 x VNQ (38, 39, 40,

41)je 1.5A

HSD- UND MOTOR-AUSGANGE
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT CC27WP BASIS 1.169

M

MRS

ANSCHLUSSBELEGUNG SPANNUNGSVERSORGUNG UND INTERFACES 42 PIN STE-
CKER (STECKER 1)

Pin

1

14
15
16
17
18
19
23

Pin

1

Pin Beschreibung

Masse / KL31

N.C.

Masse / KL31

Ziundung / KL15

CANO-L

LIN, RS485A, RS232TX je nach Variante
Analogeingang, RS485B, RS232RX je nach Variante
CAN1-H

Pin Pin Beschreibung

28  Versorgungsspannung / KL30

29  Masse / KL31

30  Versorgungsspannung CPU / KL30

31  CANO-H

32  Sensorversorgung max. 500 mA, 5V /10 V V.
37 CAN1-L

42 Versorgungsspannung / KL30

Q@ —=

\>
©

Pinbelegung Stecker 42 Pol (1)

ANSCHLUSSBELEGUNG SPANNUNGSVERSORGUNG
AMPHENOL SURLOCK SLPRBBPSO STECKER (STECKER 2)

Pin Beschreibung

Versorgungsspannung / KL30

Amphenol-Stecker (2)

ANSCHLUSSBELEGUNG SPANNUNGSVERSORGUNG UND INTERFACES NMEA STE-
CKER (STECKER 3, OPTIONAL)

Pin

1

a b WODN

Pin Beschreibung

Shield

Versorgungsspannung CPU / KL30
Masse / KL31

CAN2-H

CAN2-L

= 0.669 [17.00]

0.441 [11.20]

s

PIN 2~

0142 [3.60]
0.709 [18.00]

PIN 3

0.142 [3.60]

Pinbelegung NMEA-Stecker (3)
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MRS ELECTRONIC

DATENBLATT CC27WP BASIS 1.169

MRS

ANSCHLUSSBELEGUNG EIN- UND AUSGANGE 42 PIN STECKER (STECKER 1)

Pin Programm Signal

2 AIM_IO1
DIM_IO1
DO_HSD_OUT1
Al_HSD_SENSE1
PWM_HSD_OUT1

3 AIM_IO2
DIM_lO2
DO_HSD_OUT2
Al_HSD_SENSE2
PWM_HSD_OUT2

4  AIM_I03
DIM_I03
DO_HSD_OUT3
Al_HSD_SENSE3
PWM_HSD_OUT3

5  AIM_IO4
DIM_IO4
DO_HSD_OUT4
Al_HSD_SENSE4
PWM_HSD_OUT4

6 AIM_IO5
DIM_IO5
DO_HSD_OUT5
Al_HSD_SENSE5
PWM_HSD_OUT5

7 AIM_IO6
DIM_I06
DO_HSD_OUT6
Al_HSD_SENSE6
PWM_HSD_OUT6

8  AIM_IO7
DIM_I07
DO_HSD_OUT7
Al_HSD_SENSE7
PWM_HSD_OUT7

9 AIM_IOS
DIM_lO8
DO_HSD_OUT8
Al_HSD_SENSES8
PWM_HSD_OUTS

10 AIM_I09
DIM_l09
DO_HSD_OUT9
Al_HSD_SENSE9
PWM_HSD_OUT9

11 AIM_lO10
DIM_1010
DO_HSD_OUT10
Al_HSD_SENSE10
PWM_HSD_OUT10

12 AIM_IO11
DIM_IO11
DO_HSD_OUT11
Al_HSD_SENSE11
PWM_HSD_OUT11

Pin Beschreibung

Analogeingang 1 oder
Digitaleingang 1 oder
Digitalausgang 1 mit
Stromriicklesung und
PWM Mdglichkeit °

Analogeingang 2 oder
Digitaleingang 2 oder
Digitalausgang 2 mit
Stromricklesung und
PWM Maglichkeit °

Analogeingang 3 oder
Digitaleingang 3 oder
Digitalausgang 3 mit
Stromricklesung und
PWM Moglichkeit °

Analogeingang 4 oder
Digitaleingang 4 oder
Digitalausgang 4 mit
Stromrucklesung und
PWM Maglichkeit °

Analogeingang 5 oder
Digitaleingang 5 oder
Digitalausgang 5 mit
Stromricklesung und
PWM Maglichkeit °

Analogeingang 6 oder
Digitaleingang 6 oder
Digitalausgang 6 mit
Stromricklesung und
PWM Mdoglichkeit

Analogeingang 7 oder
Digitaleingang 7 oder
Digitalausgang 7 mit
Stromrucklesung und
PWM Mdoglichkeit

Analogeingang 8 oder
Digitaleingang 8 oder
Digitalausgang 8 mit
Stromriicklesung und
PWM Mdglichkeit °

Analogeingang 9 oder
Digitaleingang 9 oder
Digitalausgang 9 mit
Stromricklesung und
PWM Mdglichkeit °

Analogeingang 10 oder
Digitaleingang 10 oder
Digitalausgang 10 mit
Stromrucklesung und
PWM Mdoglichkeit

Analogeingang 11 oder
Digitaleingang 11 oder
Digitalausgang 11 mit
Stromrucklesung und
PWM Mdglichkeit °

Pin Programm Signal

13

19

20

21

22

24

25

26

27

AIM_IO12
DIM_lO12
DO_HSD_OUT12
Al_HSD_SENSE12
PWM_HSD_OUT12

Al_IN8
DI_Al_IN8

AIM_IN1
DIM_IN1
MC_FREQ_IN1

DOM_RS1_30V
DOM_PD1
DOM_PU1

AIM_IN2
DIM_IN2
MC_FREQ_IN2

DOM_RS2_30V
DOM_PD?2
DOM_PU2

AIM_IN3
DIM_IN3
MC_FREQ_IN3

DOM_RS3_30V
DOM_PD3
DOM_PU3

AIM_IN4
DIM_IN4
MC_FREQ_IN4

DOM_RS4_30V
DOM_PD4
DOM_PU4

AIM_IN5
DIM_IN5
MC_FREQ_IN5

DOM_RS5_30V
DOM_PD5
DOM_PU5

AIM_IN6
DIM_ING
MC_FREQ_IN6

DOM_RS6_30V
DOM_PD6
DOM_PU6

AIM_IN7
DIM_IN7
MC_FREQ_IN7

DOM_RS7_30V
DOM_PD7
DOM_PU7

Pin Beschreibung

Analogeingang 12 oder
Digitaleingang 12 oder
Digitalausgang 12 mit
Stromriicklesung und
PWM Maglichkeit ®

Analogeingang
Digitaleingang

Analogeingang 1 oder
Digitaleingang 1 oder
Frequenzeingang 1
Eingang konfigurierbar:
Bereichsumschaltung 0-32V
330 Q Pull down®

1 kQ Pull up gegen VDD

Analogeingang 2 oder
Digitaleingang 2 oder Fre-
quenzeingang 2

Eingang konfigurierbar:
Bereichsumschaltung 0-32V
330 Q Pull down®

1 kQ Pull up gegen VDD

Analogeingang 3 oder
Digitaleingang 3 oder
Frequenzeingang 3
Eingang konfigurierbar:
Bereichsumschaltung 0-32V
330 Q Pull down®

1 kQ Pull up gegen VDD

Analogeingang 4 oder
Digitaleingang 4 oder
Frequenzeingang 4
Eingang konfigurierbar:
Bereichsumschaltung 0-32V
330 Q Pull down®

1 kQ Pull up geg. VDD/V

Analogeingang 5 oder
Digitaleingang 5 oder
Frequenzeingang 5
Eingang konfigurierbar:
Bereichsumschaltung 0-32V
330 Q Pull down®

1 kQ Pull up geg. VDD/V

Analogeingang 6 oder
Digitaleingang 6 oder Fre-
quenzeingang 6

Eingang konfigurierbar:
Bereichsumschaltung 0-32V
330 Q Pull down®

1 kQ Pull up geg. VDD/V,

Analogeingang 7 oder
Digitaleingang 7 oder
Frequenzeingang 7
Eingang konfigurierbar:
Bereichsumschaltung 0-32V
330 Q Pull down®

1 kQ Pull up geg. VDD/V,
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MRS ELECTRONIC

DATENBLATT CC27WP BASIS 1.169

ANSCHLUSSBELEGUNG EIN- UND AUSGANGE

Pin Programm Signal

32 Al_VREF
DO_VREF_EN
DO_RS_DCDC_10V

33
PWM_MOTOR1_POS

Al_MOTOR1_SEN-
SE_POS
Al_MOTOR1_POS

DO_MOTOR1_POS
34
PWM_MOTOR1_NEG

Al_MOTOR1_SEN-
SE_NEG
Al_MOTOR1_NEG

DO_MOTOR1_NEG

35
PWM_MOTOR2_POS

Al_MOTOR2_SEN-
SE_POS
Al_MOTOR2_POS

DO_MOTOR2_POS

36
PWM_MOTOR2_NEG

Al_MOTOR2_SEN-
SE_NEG
Al_MOTOR2_NEG

DO_MOTOR2_NEG

Pin Beschreibung

Analogeingang oder
Aktivierung Vref mit
Bereichsumschaltung
10V/5V

Motorhalbbriicke 1 pos
Einstellung PWM Motor 1
positive Drehrichtung® mit
Stromriicklesung und

Spannungsuberwachung/
Kurzschlusserkennung
Digitalausgang

Motorhalbbriicke 1 neg
Einstellung PWM Motor 1
negative Drehrichtung® mit
Stromriicklesung und

Spannungstiberwachung/
Kurzschlusserkennung
Digitalausgang masseschal-
tend

Motorhalbbriicke 2 pos
Einstellung PWM Motor 1
positive Drehrichtung® mit
Stromrucklesung und

Spannungsiiberwachung/
Kurzschlusserkennung
Digitalausgang

Motorhalbbriicke 2 neg
Einstellung PWM Motor 1
negative Drehrichtung® mit
Stromricklesung und

Spannungsiberwachung/
Kurzschlusserkennung
Digitalausgang masseschal-
tend

Pin
38

39

40

41

Programm Signal

AIM_IO13

DIM_IO13
DO_PWM_HSD_OUT13
PWM_HSD_OUT13
Al_INA_OUT13

AIM_IO14

DIM_IO14
DO_PWM_HSD_OUT14
PWM_HSD_OUT14
Al_INA_OUT14

AIM_IO15

DIM_IO15
DO_PWM_HSD_OUT15
PWM_HSD_OUT15
Al_INA_OUT15

AIM_IO16
DIM_IO16
DO_PWM_HSD_OUT16
PWM_HSD_OUT16
Al_INA_OUT16

Pin Beschreibung

Analogeingang 13 oder
Digitaleingang 13 oder
Digitalausgang mit
PWM Méglichkeit und
mit INA Stromriicklesung

Analogeingang 14 oder
Digitaleingang 14 oder
Digitalausgang mit
PWM Mdglichkeit und
mit INA Stromriicklesung

Analogeingang 15 oder
Digitaleingang 15 oder
Digitalausgang mit
PWM Mdglichkeit und
mit INA Stromriicklesung

Analogeingang 16 oder
Digitaleingang 16 oder
Digitalausgang mit
PWM Méglichkeit und
mit INA Stromriicklesung

5 initialisiert mit f = 1 kHz und 0% DC, DC wahlbar in 1%o Schrit-
ten (1000=100%)
6 bei Nutzung des Pulldowns darf keine hdéhere Spannung als 9
V anliegen
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT CC27WP BASIS 1.169

PIN - UBERSICHT

I/o
Pin |Analog Input |Digital Input |Digital output PWM output
2 |am 101 DIM_I01 DO_HSD_OUTL _|PWM_HSD_OUTL
3 [ami02 DIM_l02 DO_HSD_OUT2 _|PWM_HSD_OUT2
4 [aiv_103 DIM_I03 DO_HSD_OUT3 __|PWM_HSD_OUT3
5 |am 104 DIM_104 DO_HSD_OUT4__|PWM_HSD_OUT4
6 |AIM 105 DIM_I05 DO_HSD_OUT5 _[PWM_HSD_OUTS
7 _|am 106 DIM_I06 DO_HSD_OUT6 __|PWM_HSD_OUT6
8 [aiv 107 DIM_107 DO_HSD_OUT7 __|PWM_HSD_OUT?
9 [aiv_io8 DIM_I08 DO_HSD_OUT8 _ [PWM_HSD_OUTS
10 [AIM_109 DIM_109 DO_HSD_OUT9 __|PWM_HSD_OUT9
11 |AIM 1010 DIM 1010 |DO_HSD_OUT10 _[PWM_HSD_OUT10
12 [AIM_I011 DIM 1011 |DO_HSD_OUT1l |PWM_HSD_OUT11
13 [AIM_ 1012 DIM 1012 |DO_HSD_OUT12 [PWM_HSD_OUT12
38 |AIM 1013 DIM 1013 |DO_HSD_OUT13 _|PWM_HSD_OUT13
39 [AIM 1014 DIM_I014 __|DO_HSD_OUT14 _|PWM_HSD_OUT14
40 [AIM_1015 DIM 1015 |DO_HSD_OUT15 [PWM_HSD_OUT15
41 [AIM_1016 DIM 1016 |DO_HSD_OUT16 _|PWM_HSD_OUT16
Connector 42 pin
Pin__|signal Output [Description
17 |CANBUS 0 L CAN Bus 0 Low
18 |Rs485_RS232_LIN RS485-A/RS232-Tx/Lin (optional)
Multi Inputs ECU fe— RS485-B/RS232-Rx/AI(0-33.68V)
Pin_|Analog Input|Digital Input| Descripti 19 AIM_IN8/DIM_IN8
20 [AIM_IN1 _ [DIM_IN1 _[0-16.9V/0-32V/0-27.5mA/0-10kHz/PU 23 |CAN_BUS 1 H CAN Bus 1 high
21 [amM_IN2  [DIM_IN2  [0-16.9V/0-32V/0-27.5mA/0-10kHz/PU NXP $32K148 31 CAN_BUS 0 H CAN Bus 0 high
22 |AIM_IN3 DIM_IN3 _ [0-16.9V/0-32V/0-27.5mA/0-10kHz/PU Clock frequency:80 MHz Al_VREF
24 [AM_IN4 _ [DIM_IN4 [0-16.9V/0-32V/0-27.5mA/0-10kHz/PU Flash: 2 MB 32 DO_RS_DCDC_10V _[5V/10V |Vref, 5v/10v
25 [AM_IN5  [DIM_IN5  [0-16.9/0-32V/0-27.5mA/0-10kHz/PU RAM: 256 K 37 CAN_BUS 1 L CAN Bus 1 low
26 [AIM_IN6  [DIM_IN6 _ [0-16.9V/0-32V/0-27.5mA/0-10kHz/PU EEPROM: 4K
27 |[AIM_IN7 _ |DIM_IN7 _ |0-16.9V/0-32V/0-27.5mA/0-10kHz/PU NMEA Connector
T Pin Signal Output |Description
1 Shield, connect external to GND
Power Supply Connector 1 |
Pin [signal — 2 Supply Voltage CPU, contact 30
1 Ground, contact 31 3 GND, contact 31
m NC. 4 CAN_BUS_2_H CAN Bus 2 high
5 Ground, contact 31 B CAN_BUS_2 L CAN Bus 2 low
16 |AIM_KL15/FREQ_KL15 [Ignition/ contact 15 according to DIN 72552/Digital input (optional) Motor output
28 [AIM_VDD_VNQ Supply voltage VNQ-HSD outputs, contact 30 Pin__|Signal Output
29 Ground, contact 31 £33 [PWM_MOTORL_POS _|M1+ |Motor Halfbridge 1 pos
30 Supply voltage CPU, contact 30 34 [PWM_MOTORL NEG _|[M1- _|Motor Halfbridge 1 neg
42 [AIM_VDD_MOTOR __|Supply voltage motor outputs, contact 30 35 |PWM_MOTOR2 POS__ M2+ _ |Motor Halfbridge 2 pos

[pin [signal

Power Supply Connector 2 (.

36 |PWM_MOTOR2 NEG _|M2-

Motor Halfbridge 2 neg

[ [am_ki30_POWER

Supply voltage CPU and outputs, contact 30
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MRS ELECTRONIC

DATENBLATT CC27WP BASIS 1.169

BESTUCKUNGSVARIANTEN UND BESTELLINFORMATIONEN CC27WP BASIS
Pin Nummerierung der Eingdnge | 1/0s Schnittstellen Wake Up Bemerkungen
A B C D E F CAN | andere
Spannung Spannung Frequenz Strom PT1000/1 kQ optional als Bus
0..16,9V 0..32V Hz 0...27,5 pull-up Analogeingang, High-
mA Digitalausgang oder | Speed
PWM-Ausgang
1.169.300.0200 | 20, 21, 2,3,4,5,6,7,8,9, | 20, 21, 20, 21,22, |1 20,21,22,24 | 2,3,4,5,6,7,8,9, CAN O LIN CAN 0, CAN 1, LIN, Stecker: JPT 42-pol.,
22,24, 10, 11,12, 13, 20, | 22, 24, 24,25, 26, | auf KL30, 10, 11, 12, 13, 38, CAN 1 | Master | KL15, DO_POWER Amphenol,
25, 26,27 | 21,22, 24, 25,26, | 25,26, 27 25, 26, 27 39, 40, 41 LIN Versorgung = KL30
27, 38, 39, 40, 41 27 auf VREF
1.169.300.1200 | 20, 21, 2,3,4,5,6,7,8,9, | 20, 21, 20, 21,22, |1 20,21,22,24 | 2,3,4,5,6,7,8,9, CAN O LIN CAN 0, CAN 1, LIN, Stecker: JPT 42-pol.,
22, 24, 10, 11, 12,13, 20, | 22, 24, 24,25, 26, | auf KL30, 10, 11, 12, 13, 38, CAN 1 | Slave KL15, DO_POWER Amphenol,
25, 26,27 | 21,22, 24, 25, 26, | 25, 26, 27 25, 26, 27 39, 40, 41 LIN Versorgung = KL30
27, 38, 39, 40, 41 27 auf VREF
1.169.300.2200 | 20, 21, 2,3,4,5,6,7,8,9, | 20, 21, 20,21,22, |120,21,22,24 | 2,3,4,5,6,7,8,9, CAN O LIN CAN 0, CAN 1, LIN, Stecker: JPT 42-pol.,
22,24, 10, 11, 12,13, 20, | 22, 24, 24,25, 26, | auf KL30, 10, 11, 12, 13, 38, CAN 1 | Master | KL15, DO_POWER Amphenol,
25, 26,27 | 21,22, 24, 25,26, | 25,26, 27 25, 26, 27 39, 40, 41 LIN Versorgung = VREF
27, 38, 39, 40, 41 27 auf VREF
1.169.300.4200 | 20, 21, 2,3,4,5,6,7,8,9, | 20, 21, 20,21,22, |1 20,21,22,24 | 2,3,4,5,6,7,8,9, CAN O | RS232 | CAN 0, CAN 1, KL15, Stecker: JPT 42-pol.,
22,24, 10, 11, 12,13, 20, | 22, 24, 24,25, 26, | auf KL30, 10, 11, 12, 13, 38, CAN 1 DO_POWER Amphenol
25,26,27 | 21,22, 24, 25,26, | 25,26, 27 25, 26, 27 39, 40, 41
27, 38, 39, 40, 41 27 auf VREF
1.169.300.5200 | 20, 21, 2,3,4,5,6,7,8,9, | 20, 21, 20, 21,22, |1 20,21,22,24 | 2,3,4,5,6,7,8,9, CAN O | RS485 | CAN 0, CAN 1, KL15, Stecker: JPT 42-pol.,
22, 24, 10, 11, 12, 13, 20, | 22, 24, 24,25, 26, | auf KL30, 10, 11, 12, 13, 38, CAN 1 DO_POWER Amphenol
25, 26,27 | 21,22, 24,25, 26, | 25, 26, 27 25, 26, 27 39, 40, 41
27, 38, 39, 40, 41 27 auf VREF
1.169.300.0070" | 20, 21, 2...13, 20...27, 20, 21, 20, 21, 22, | 20, 21, 22, 2...13, 38...41 mit CAN 0 LIN CAN 0, CAN 1, CAN Stecker: JPT 42-pol., JPT
22,24, 38...41 22,24, 24,25, 26, | 24, 25, 26, 27 | PWM CAN 1 | Master | 2, LIN, KL15, DO_ 16-pol., Amphenol, NMEA,
25, 26, 27 25, 26, 27 auf KL30 + Stecker 4: 1...16 CAN 2 POWER LIN Versorgung = KL30
27 ohne PWM

Variante mit Power-Erwelterung siehe separates Datenblatt
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ZUBEHOR
Beschreibung Bestellnummer
Applics Studio Bundle ohne PCAN 1.100.200.01
Steckerpaket Basis 108888
Steckerpaket NMEA2000 302392
Steckerpaket Power Bolt Amphenol SurLok SLPPB50BSO 302393
Programmierkabelsatz 302378
PCAN FD USB Adapter 503750
Kabelbaum Ummantelung Im freien Handel zu beziehen
Abbildung bestlckungsabhangig
HERSTELLER

MRS Electronic GmbH & Co. KG
Klaus-Gutsch-Str. 7

78628 Rottweil

Germany
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HINWEISE ZUR BESCHALTUNG UND LEITUNGSFUHRUNG

Die Elektronik und die Leistungsausgange eines Steuergerats missen aus dem gleichen Stromnetz gespeist werden.

+Us

ECU +Us1 +Us2 ECU -
e & [ e K
{ Supply Voltage Supply Voltage g
sSupply Voltage Supply Voltage
GND

GJBiD

PWM Ausgange durfen nicht miteinander verbunden / gebrickt werden.

+Us

\\}71

ECU o~ +Us ECU o
Fuse V} ‘ Fuse gx‘
{ Supply Voltage \- { Supply Voltage A

*Supply Voltage * Supply Voltage

High Side PWM output High Side PWM output
High Side PWM outpute—

GND
L L
Actuator

| i

High Side PWM output

P S

Halbbriicken-Ausgange durfen nicht parallel geschalten werden

+Us ECU +Us

Fuse

ECU

‘ Fuse
Supply Voltage (\/; —

Halfbridge outputV—@

_—
12X
Supply Voltage )/
¢ 2

Halfbridge output

Halfbridge output

Halfbridge output

GND

Zur Einhaltung der IP Schutzklasse muss der Kabelbaum am Gegenstecker durch die Kabelbaum Ummantelung gefihrt werden
und der Gegenstecker muss mit dem Steuergerat verbunden werden. Die im Steckerpaket enthaltene Abdeckung muss anschlie-

Rend Uber dem Gegenstecker geschlossen werden. Die Kabelbaum Ummantelung muss mittels Kabelbinder in der Rille in der
Abdeckung befestigt werden.
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DATENBLATT CC27WP BASIS 1.169
> Us

HINWEISE ZUR BESCHALTUNG UND LEITUNGSFUHRUNG
Die kombiniert nutzbaren Pins (I/Os) dirfen extern nicht gegen eine héhere Spannung als die Versorgungsspannung geschalten
ECU .

Supply Voltage

o~ +Us
v Fuse
—
— L
sSupply Voltage
I/OJ

werden.
+Us ECU
Fuse J
Supply Voltage \
Q*Supply Voltage 1/0
GND

\\}74

GND 1/0
PWM- und Higside-Ausgénge durfen nur gegen Masse geschaltet werden.
+Us +Us
ECU o~ ECU -,
Fuse V Fuse ex’
Supply Voltage W} Supply Voltage -
L'Supply Voltage L-Supply Voltage
High Side PWM output;‘—\ ) High Side PWM outputs—
®
T |
—  Actuator —
GND GND L
I l Actuator ||
+UB ECU r +UB ECU N>
- <& . e
Supply Voltage ; Supply Voltage -
* Supply Voltage *Supply Voltage
High Side digital outpu High Side digital output
|

GND

> VRef

+Us
Supply Voltage

\I}  —
I—*Supply Voltage

,,G,$D
L
Die Sensorversorgungen konnen durch die externe Beschaltung z.B. das Anlegen einer héheren Spannung ,hochgezogen'
werden, da Sie nur als Spannungsquelle nicht aber als Spannungssenke arbeiten. Das Hochziehen einer Spannungsquelle kann
ECU

zu unvorhersehbaren Fehlfunktionen und bei dauerhaftem Betrieb zur Beschadigung des Steuergerats fuhren.

ECU

+Us
Supply Voltage

’_ELIS.L‘
— L
*Supply Voltage
V/Refd

GND

Anderungen vorbehalten

Version 1.9

GND
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HINWEISE ZUR BESCHALTUNG UND LEITUNGSFUHRUNG

Die CAN-Bus Kommunikation stellt die Hauptkommunikation zwischen Steuergerat und Fahrzeug dar. SchlieRen Sie daher den
CAN-Bus mit besonderer Sorgfalt an und tberprifen Sie die korrekte Kommunikation mit dem Fahrzeug, um ungewunschtes Ver-
halten zu vermeiden.

+Us ECU ECU +Us
Fuse Fuse
*Supply Voltage CAN Bus Supply Voltages
*Supply Voltage Supply Voltages

CAN-Bus High * CAN-Bus High

CAN-Bus Lows » CAN-Bus Low
GND GND

Bei Nutzung des Pull-Down-Widerstandes am Analogeingang (Aktivierung DOM_PD1...7) darf an den Eingang keine Spannung
gréRer als 9 V angeschlossen werden.

+Us ECU +UB ECU

ﬁ e’
Fuse v) Fuse ;x’
{ Supply Voltage o { Supply Voltage -
*Supply Voltage

*Supply Voltage

. >9y e——— = Current sink
<9ve——¢ Current sink

[9)
=
o

‘”_'7‘

fND

Die Steuerung muss entsprechend gegen Uberlast abgesichert werden (siehe Leistungsdaten)

+Us ECU +Us ECU P -
. ‘V ‘xt
Supply Voltage \J ' Supply Voltage g

GQD. GJ\iD

Um eine Beschadigung der Hardware zu verhindern ist fur den Motoranlauf/Motorstop eine Rampenfunktion zu nutzen. Die Pro-
grammierung kann Uber das Applics Studio erfolgen.

=< 1N Out k=
i Max
=4ms/1007. up
=4 ms/1007 douwn

RAMP
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MRS

SICHERHEITS- UND MONTAGEHINWEISE

Lesen Sie diese Hinweise unbedingt griindlich und vollsténdig durch, bevor Sie mit dem Modul arbeiten. Beachten und befolgen Sie die Anweisungen
der Betriebsanleitung: sieche www.mrs-electronic.de

Qualifikation des Personals: Nur entsprechend qualifiziertes Fachpersonal darf an diesem Modul oder in dessen Nahe arbeiten.

SICHERHEIT

A WARNUNG! Gefahr durch Fehlfunktionen am Gesamtsystem.
Unvorhergesehene Reaktionen oder Fehlfunktionen am Gesamtsystem kénnen die Sicherheit von Mensch oder Maschine gefahrden.
. Stellen Sie sicher, dass das Modul mit der korrekten Software ausgestattet ist, sowie Beschaltung und Parametrierung der Hard-
ware entsprechen.
A WARNUNG! Gefahr durch ungeschiitzte bewegte Komponenten.
Bei der Inbetriebnahme und Wartung des Moduls kdnnen vom Gesamtsystem unvorhergesehene Gefahren ausgehen.
. Schalten Sie vor jeglichen Arbeiten das Gesamtsystem aus und sichern Sie es gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten.

. Stellen vor Beginn der Inbetriebnahme sicher, dass sich das Gesamtsystem und Teile des Systems in einem sicheren Zustand
befinden.

. Das Modul darf nie unter Last und auch nicht unter Spannung verbunden und getrennt werden.

ﬂ VORSICHT! Verbrennungsgefahr am Gehause.
Das Gehause des Moduls kann eine erhdhte Temperatur aufweisen.
. Beriihren Sie das Gehause nicht und lassen Sie vor Arbeiten am System alle Systemkomponenten abkuhlen.

BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Das Modul dient zur Steuerung oder Schaltung eines oder mehreren elektrischen Systemen oder Subsystemen in Kraftfahrzeugen und Arbeitsma-
schinen und darf nur fir diesen Zweck eingesetzt werden. Das Modul darf nur im Industriebereich betrieben werden.
ﬂ WARNUNG! Gefahr durch nicht bestimmungsgeméaRe Verwendung!

Das Modul ist nur fur den Einsatz in Kraftfahrzeugen und mobilen Arbeitsmaschinen bestimmt.
. Die Anwendung in sicherheitsrelevanten Systemteile fiir Personenschutz ist nicht zulassig.
. Verwenden Sie das Modul nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen.
Sie handeln bestimmungsgemaf:
» wenn der Betrieb des Moduls innerhalb des zugehdrigen Datenblatt spezifizierten und freigegebenen Betriebsbereiche erfolgt.

« wenn Sie sich strikt an diese Hinweise halten und keine eigenmachtigen Fremdhandlungen vornehmen, die Sicherheit von Personen und die
Funktionstlchtigkeit des Moduls gefahrden.

Pflichten der Hersteller von Gesamtsystemen

Systementwicklungen, Installation und Inbetriebnahme von elektrischen Systemen durfen nur von ausgebildeten und erfahrenem Personal vorge-
nommen werden, die mit dem Umgang der eingesetzten Komponente sowie des Gesamtsystems hinreichend vertraut sind.

Es muss sichergestellt werden, dass nur funktionstlichtige Module eingesetzt werden. Das Modul muss bei Ausfall bzw. Fehlverhalten sofort ausge-
tauscht werden.

Es muss sichergestellt werden, dass die Beschaltung und Programmierung des Moduls bei einem Ausfall oder einer Fehlfunktion nicht zu sicherheits-
relevanten Fehlfunktionen des Gesamtsystems fiihrt.

Der Hersteller des Gesamtsystems ist verantwortlich fir den korrekten Anschluss der gesamten Peripherie (z.B. Kabelquerschnitte, Stecker, Vercrim-
pungen, richtige Auswahl/Anschluss von Sensoren/Aktoren).

Das Modul darf nicht geéffnet werden. Am Modul diirfen keine Anderungen bzw. Reparaturen durchgefiinrt werden.
Montage

Der Montageort muss so gewahlt sein, dass das Modul mdglichst geringer mechanischer und thermischer Belastung ausgesetzt ist. Das Modul darf
keiner chemischen Belastung ausgesetzt sein.

Das Modul darf nach Herabfallen nicht mehr verwendet werden und muss zur Uberpriifung an MRS zuriick gesendet werden.

Montieren Sie das Modul so, dass die Stecker nach unten zeigen. So kann gegebenenfalls Kondenswasser abflieen. Durch Einzelabdichtung der
Kabel/Adern muss sichergestellt werden, dass kein Wasser in das Modul gelangen kann.

Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme darf nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden. Die Inbetriebnahme darf nur erfolgen, wenn der Zustand des Gesamt-
systems den geltenden Richtlinien und Vorschriften entspricht.

STORUNGSBEHEBUNG UND WARTUNG

o HINWEIS Das Modul ist wartungsfrei und darf nicht ge6ffnet werden!

. Weildt das Modul Beschadigungen an Gehause, Rastnasen, Dichtungen, Flachsteckern auf, muss das Modul auf3er Betrieb genom-
men werden.
Die Stérungsbehebung und Reinigungsarbeiten diirfen nur im spannungslosen Zustand durchgefiihrt werden. Entfernen Sie das Modul zur Stérungs-
behebung und Reinigung. Beachten Sie die Hinweise in den anderen technischen Unterlagen.

Priifen Sie die Unversehrtheit des Moduls sowie alle Flachstecker, Anschliisse und Pins auf mechanische Schaden, Schaden durch Uberhitzung,
Isolationsschaden und Korrosion. Prifen Sie bei Fehlschaltungen die Software, Beschaltung und Parametrierung.

Reinigen Sie das Modul nicht mit Hochdruckreinigern oder Dampfstrahlern. Verwenden Sie keine aggressive Losungs- oder Scheuermittel.
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