MRS ELECTRONIC

DATENBLATT CAN RELAIS BOX 1.047.

MRS

Einbauansicht

TECHNISCHE DATEN

Gehause

Stecker

Gewicht
Temperaturbereich
(nach ISO 16750-4)
Sicherheitsschutzklasse
Stromaufnahme
externe Absicherung

Ein- / Ausgangskanale
(Gesamt)

Eingange

Ausgange

Betriebsspannung

Einschaltspannung
Uberspannungsschutz

Unterspannungsabschal-
tung

Ruhestrom
Verpolschutz
CAN Schnittstellen

Plastik PA66GF30

3x 18 pol. Molex Mini Fit Jr.
200 g inkl. Befestigungslaschen
-40 °C bis +85 °C (bei +85 °C
nicht volle Last)

IP 53

30 mA (12 V); 35 mA (24 V)
1A+ Last

25 (13 Analogeingange, 12 po-
tentialfreie Relais)

Konfigurierbar:
Analog (0...11.4 V)

Konfigurierbar:
potentialfreie Relais

9V bis 32V
12V (Code C) und 24 V (Code
E) nach ISO 16750-2

8V
>33V
<8V

240 A (12 V); 450 pA (24 V)
ja

CAN Interface 2.0 A/B ISO
11898-2:2016

Steckeransicht

PRUFNORMEN UND BESTIMMUNGEN

E1-Nummer

EMV Messungen

Elektrische Tests

BESCHREIBUNG

Die CAN Relais Box ist das pas-
sende Produkt, um potenzialfreie
Schaltausgangssignale schalten
zu koénnen. Die Signalpotenziale
kénnen individuell fur Ihre Applika-
tion festgelegt werden. Die zwolf
potenzialfreien Relais konnen
Uber CAN-Botschaften aktiviert
und deaktiviert werden. Das Modul
kann auch als eigenstandige SPS
oder als I/0O-Modul in ein Netzwerk
integriert werden.

05 9051

DIN EN 55025 gemafs MBN 10284-4
2004-04 Abschnitt 8 imd CISPR 25 2008-
03 Abschnitt 6.4

Gemal ISO 16750-2:2012:

Verpolung

Kurzschluss

Unterbrechung Pin

Unterbrechung Stecker
Langzeitliberspannung bei T ..
Uberlagernde Wechselspannung
Langsames Absinken undansteigen der
Versorgungsspannung

Kurzzeitiger Spannungsabfall

Reset Verhalten bei Spannungseinbruch

GemaR I1ISO 16750-4:2010:
Lagerungstestbei T . und T__
Operationstestbei T . und T __
Temperaturschritte

Feuchte Hitze

X

Gemal I1ISO 7637-2:2004:
Pulse 1, 2a, 2b, 3a, 3b und 4

Geman 1ISO 10605:2008:

bis £ 15 kV ESD handling test (Class C)
bis + 15 kV ESD powered up test (Class
A)

PROGRAMMIERUNG

Programmiersystem

MRS Developers Studio

Mit integrierter

Funktionsbibliothek,

ahnlich  FUP pro-

grammierbar. Kundenspezifische Programmteile kénnen in ,C*-
Code integriert werden. Programmspeicher fiir ca. 300 einfache
Bauelemente ausreichend
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT CAN RELAIS BOX 1.047.

UBERSICHT DER EINGANGE

Pin X103.2; Programmierbar als

X103.3; X103.4; Analog- oder Digital-

X103.5; X103.6; eingang?

X103.7; X103.8; Aufldsung 12 Bit
X103.11, X103.12; Genauigkeit +1 % full scale
X103.13; X103.14;

X103.15; X103.16;

X103.17
Spannungseingang Eingangswiderstand 22.68 kQ
0..11.4V Eingangsfrequenz’ f'=30 Hz

Abweichung +3%

" Grenzfrequenz (-3 dB)

2 Programmierbar als Digitaleingang z.B. mit Comparator-Bau-
stein (siehe Developers-Studio) bis maximal zur Betriebsspan-
nung gem. S.1

UBERSICHT DER AUSGANGE

Pin X102.1; NO Relais
X102.4; X102.7;

X102.11; X102.14;

X102.17; X101.1;

X101.4; X101.7;

X101.11; X101.14;

X101.17
Schaltspannung 12V +24V
Schaltstrom 4 Abei +85 °C
8 Abei +23 °C
(Getestet mit 28 V,

ohmsche Last)

Pin X102.10;

NC Relais

X102.12; X102.13;
X102.15; X102.16;
X102.18; X101.10;
X101.12; X101.13;
X101.15; X101.16;

X101.18;

Schaltspannung 12V +24V
Schaltstrom 4 Abei +85 °C
8 A bei +23 °C
(Getestet mit 28 V,
ohmsche Last)

ANSCHLUSSBELEGUNG SPANNUNGSVERSORGUNG UND INTERFACES

Pin Pin Beschreibung Pin Pin Beschreibung

X103.1 Masse / GND X103.10 Klemme 30 / Versorgungsspannung
X103.2 Klemme 15 / Ziindung X103.18 CAN Bus High

X103.9 CAN Bus Low
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DATENBLATT CAN RELAIS BOX 1.047.

M

MRS

ANSCHLUSSBELEGUNG EIN- UND AUSGANGE

Pin
X103.3
X103.4
X103.5
X103.6
X103.7
X103.8
X103.11
X103.12
X103.13
X103.14
X103.15
X103.16
X103.17
Pin
X102.1
X102.2
X102.3
X102.4
X102.5
X102.6
X102.7
X102.8
X102.9
X102.10
X102.11
X102.12
X102.13
X102.14
X102.15
X102.16
X102.17
X102.18

Programm Signal Pin Beschreibung

Al_02
Al_04
Al_06
Al_08
Al_10
Al_12
Al_01
Al_03
Al_05
Al_07
Al_09
Al_11
Al_13

Analogeingang 2 0-11.4 V
Analogeingang 4 0-11.4 V
Analogeingang 6 0-11.4 V
Analogeingang 8 0-11.4 V
Analogeingang 10 0-11.4 V
Analogeingang 12 0-11.4 V
Analogeingang 1 0-11.4 V
Analogeingang 3 0-11.4 V
Analogeingang 5 0-11.4 V
Analogeingang 7 0-11.4 V
Analogeingang 9 0-11.4 V
Analogeingang 11 0-11.4 V
Analogeingang 13 0-11.4 V

Programm Signal Pin Beschreibung

DO_RELO1

DO_RELO3

DO_RELO05

DO_RELO1
DO_REL02
DO_REL02
DO_RELO3
DO_REL04
DO_REL04
DO_RELO5
DO_REL06
DO_REL06

SchlieRer Relais 01 NO
Wechsler Relais 01 COM
Wechsler Relais 02 COM
SchlieRer Relais 03 NO
Wechsler Relais 03 COM
Wechsler Relais 04 COM
Schlief3er Relais 05 NO
Wechsler Relais 05 COM
Wechsler Relais 06 COM
Offner Relais 01 NC
Schlief3er Relais 02 NO
Offner Relais 02 NC
Offner Relais 03 NC
SchlieBer Relais 04 NO
Offner Relais 04 NC
Offner Relais 05 NC
SchlieRer Relais 06 NO
Offner Relais 06 NC

Pin
X101

A

X101.2
X101.3
X101.4
X101.5
X101.6
X101.7
X101.8
X101.9

X101
X101
X101
X101
X101
X101
X101
X101
X101

.10
1
A2
A3
14
.15
.16
A7
.18

Programm Signal
DO_RELO7

DO_REL09

DO_REL11

DO_RELO7
DO_REL08
DO_REL08
DO_REL09
DO_REL10
DO_REL10
DO_REL11
DO_REL12
DO_REL12

Pin Beschreibung
SchlieRer Relais 07 NO
Wechsler Relais 07 COM
Wechsler Relais 08 COM
SchlieRer Relais 09 NO
Wechsler Relais 09 COM
Wechsler Relais 10 COM
SchlieBer Relais 11 NO
Wechsler Relais 11 COM
Wechsler Relais 12 COM
Offner Relais 07 NC
SchlieRer Relais 08 NO
Offner Relais 08 NC
Offner Relais 09 NC
Schliefler Relais 10 NO
Offner Relais 10 NC
Offner Relais 11 NC
SchlieRer Relais 12 NO
Offner Relais 12 NC
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT CAN RELAIS BOX 1.047.

PINBELEGUNG
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MRS ELECTRONIC

DATENBLATT CAN RELAIS BOX 1.047.

PIN - UBERSICHT

Interfaces
Pin signal description
X103.9 CAN-L CAN-Bus Low
X103.18  |CAN-H CAN-Bus High
Relay
analog inputs number relay [signal COM pin NO pin NC pin
Pin signal description 1 DO_RELO1 X102.2 X102.1 X102.10
X103.3 Al_02 0-11.4V CPU 2 DO_RELO2  [X102.3 X102.11 X102.12
X103.4 Al_04 0-11.4V 3 DO_RELO3  [X102.5 X102.4 X102.13
X103.5 Al_06 0-11.4V 4 DO_RELO4  [X102.6 X102.14 X102.15
X103.6 Al_08 0-11.4v »| Freescale S9S08DZ60 »/5 DO_RELO5  |X102.8 X102.7 X102.16
X103.7 Al_10 0-11.4V clock frequency: 8 Mhz 6 DO_RELO6  [X102.9 X102.17 X102.18
X103.8 Al_12 0-11.4v Flash: 60 K 7 DO_RELO7  [X101.2 X101.1 X101.10
X103.11 _ |AL01 0-11.4V RAM: 4 K 8 DO_RELO8  |X101.3 X101.11 X101.12
X10312 __ |AI 03 0-11.4V EEPROM: 2K 9 DO _RELO9  |X1015 X101.4 X101.13
X103.13  |AI 05 0-11.4V 10 DO_REL10  [X101.6 X101.14 X101.15
X103.14  |Al_07 0-11.4V 11 DO _REL11  [X101.8 X101.7 X101.16
X103.15  |AL 09 0-11.4V 12 DO_REL12  [X101.9 X101.17 X101.18
X103.16  |AI_11 0-11.4V
X103.17  |AL13 0-11.4V Power supply
Pin signal Jdescription
X103.1 GND Ground
X103.2 DI_KL_15 |ignition
X103.10 Vce supply voltage
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TECHNISCHE ZEICHNUNG IN MM [INCH]
[0,88]
22,30
R 3,20
_ ool
—= By
D [3,74]
?E‘ 95
A =Py
(PR0)
w5 [e[eYeYolefo)eYo]o]|| fleleYe)e]o]YeYe]o]] |~ i~
= B @E@@@ [BRaanas m” 38
— — — O
>8 = 7 il
o ol
‘0'Q —
=8 = = —
[5,10]
. 129,60 |
= L
i —
O =R
O
[1,06] O [1,41]
26,84 | 35,86
[3,35]
85
Seite 6 von 10 ©MRS Electronic GmbH & Co. KG Anderungen vorbehalten Version 2.6



MRS ELECTRONIC
DATENBLATT CAN RELAIS BOX 1.047

BESTUCKUNGSVARIANTEN UND BESTELLINFORMATIONEN

Pin Nummerierung der Eingédnge / inputs

Pin Nummerierung der Relais Ausgédnge

1.047.300.00

1.047.310.00

1.047P300.00

Spannung
voltage
0-114V

X103.2; X103.3; X103.4; X103.5; X103.6; X103.7;
X103.8; X103.11, X103.12; X103.13; X103.14;
X103.15; X103.16; X103.17

X103.2; X103.3; X103.4; X103.5; X103.6; X103.7;
X103.8; X103.11, X103.12; X103.13; X103.14;
X103.15; X103.16; X103.17

X103.2; X103.3; X103.4; X103.5; X103.6; X103.7;
X103.8; X103.11, X103.12; X103.13; X103.14;
X103.15; X103.16; X103.17

Relais COM

X102.2; X102.3; X102.5;
X102.6; X102.8; X102.9;
X101.2; X101.3; X101.5;
X101.6; X101.8; X101.9

X102.2; X102.3; X102.5;
X102.6; X102.8; X102.9;
X101.2; X101.3; X101.5;
X101.6; X101.8; X101.9

X102.2; X102.3; X102.5;
X102.6; X102.8; X102.9;
X101.2; X101.3; X101.5;
X101.6; X101.8; X101.9

Relais NO

X102.1; X102.4; X102.7;
X102.11; X102.14; X102.17;
X101.1; X101.4; X101.7;
X101.11; X101.14; X101.17

X102.1; X102.4; X102.7;
X102.11; X102.14; X102.17;
X101.1; X101.4; X101.7;
X101.11; X101.14; X101.17

X102.1; X102.4; X102.7;
X102.11; X102.14; X102.17;
X101.1; X101.4; X101.7;
X101.11; X101.14; X101.17

Relais NC

X102.10; X102.12; X102.13;
X102.15; X102.16; X102.18;
X101.10; X101.12; X101.13;
X101.15; X101.16; X101.18

X102.10; X102.12; X102.13;
X102.15; X102.16; X102.18;
X101.10; X101.12; X101.13;
X101.15; X101.16; X101.18

X102.10; X102.12; X102.13;
X102.15; X102.16; X102.18;
X101.10; X101.12; X101.13;
X101.15; X101.16; X101.18
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MRS ELECTRONIC
DATENBLATT CAN RELAIS BOX 1.047.

MRS

ZUBEHOR

Description Order number

Starter Kit - CAN Relais Box HS 1.100.110.24

Programmiertool MRS Developers Studio 1.100.100.09

PCAN-USB Interface 105358

Kabelsatz zum Programmieren fir CAN Relais Box 109639

Steckerpaket fiir CAN Relais Box 109637

KFZ Kabel FLRY 2x0.50 mm? weiss/griin SL20 113085
HERSTELLER
MRS Electronic GmbH & Co. KG
Klaus-Gutsch-Str. 7
78628 Rottwell
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MRS ELECTRONIC

DATENBLATT CAN RELAIS BOX 1.047.

MRS
HINWEISE ZUR BESCHALTUNG UND LEITUNGSFUHRUNG

Die CAN-Bus Kommunikation stellt die Hauptkommunikation zwischen Steuergerat und Fahrzeug dar. SchlieRen Sie daher den
halten zu vermeiden.

CAN-Bus mit besonderer Sorgfalt an und tberprifen Sie die korrekte Kommunikation mit dem Fahrzeug, um ungewunschtes Ver-
+Us

ECU ECU +Us
Fuse Fuse
*Supply Voltage CAN Bus Supply Voltage
»Supply Voltage Supply Voltages
CAN-Bus High * CAN-Bus High
CAN-Bus Lows » CAN-Bus Low
Gl\jD GND
\
Die COM-Anschliisse fiir die Relais sind getrennt von der Versorgungsspannung abzusichern.
+Us ECU 8 +Us ECU
fuse Relay input COM l«) Fuse Relay input COM .x‘
‘ ‘ L)
Supply Voltage \ Supply Voltage -
Relay output NC Relay output NC
Relay output NO¢ Relay output NO¢
LG\D
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MRS ELECTRONIC m

DATENBLATT CAN RELAIS BOX 1.047. MRS

SICHERHEITS- UND MONTAGEHINWEISE

Lesen Sie diese Hinweise unbedingt griindlich und vollstéandig durch, bevor Sie mit dem Modul arbeiten. Beachten und befolgen Sie die Anweisungen
der Betriebsanleitung: siehe www.mrs-electronic.com

Qualifikation des Personals: Nur entsprechend qualifiziertes Fachpersonal darf an diesem Modul oder in dessen Nahe arbeiten.

SICHERHEIT

A WARNUNG! Gefahr durch Fehlfunktionen am Gesamtsystem.
Unvorhergesehene Reaktionen oder Fehlfunktionen am Gesamtsystem kdnnen die Sicherheit von Mensch oder Maschine gefahrden.
. Stellen Sie sicher, dass das Modul mit der korrekten Software ausgestattet ist, sowie Beschaltung und Parametrierung der Hard-
ware entsprechen.
A WARNUNG! Gefahr durch ungeschiitzte bewegte Komponenten.
Bei der Inbetriebnahme und Wartung des Moduls kdnnen vom Gesamtsystem unvorhergesehene Gefahren ausgehen.
. Schalten Sie vor jeglichen Arbeiten das Gesamtsystem aus und sichern Sie es gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten.

. Stellen vor Beginn der Inbetriebnahme sicher, dass sich das Gesamtsystem und Teile des Systems in einem sicheren Zustand
befinden.

. Das Modul darf nie unter Last und auch nicht unter Spannung verbunden und getrennt werden.

ﬁ VORSICHT! Verbrennungsgefahr am Gehause.
Das Gehause des Moduls kann eine erhdhte Temperatur aufweisen.
. Beriuhren Sie das Gehause nicht und lassen Sie vor Arbeiten am System alle Systemkomponenten abkuhlen.

BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Das Modul dient zur Steuerung oder Schaltung eines oder mehreren elektrischen Systemen oder Subsystemen in Kraftfahrzeugen und Arbeitsma-
schinen und darf nur fur diesen Zweck eingesetzt werden. Das Modul darf nur im Industriebereich betrieben werden.
ﬁ WARNUNG! Gefahr durch nicht bestimmungsgeméRe Verwendung!

Das Modul ist nur fur den Einsatz in Kraftfahrzeugen und mobilen Arbeitsmaschinen bestimmt.
. Die Anwendung in sicherheitsrelevanten Systemteile fir Personenschutz ist nicht zulassig.
. Verwenden Sie das Modul nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen.
Sie handeln bestimmungsgeman:
» wenn der Betrieb des Moduls innerhalb des zugehdrigen Datenblatt spezifizierten und freigegebenen Betriebsbereiche erfolgt.
* wenn Sie sich strikt an diese Hinweise halten und keine eigenmachtigen Fremdhandlungen vornehmen, die Sicherheit von Personen und die
Funktionstlchtigkeit des Moduls gefahrden.
Pflichten der Hersteller von Gesamtsystemen

Systementwicklungen, Installation und Inbetriebnahme von elektrischen Systemen durfen nur von ausgebildeten und erfahrenem Personal vorge-
nommen werden, die mit dem Umgang der eingesetzten Komponente sowie des Gesamtsystems hinreichend vertraut sind.

Es muss sichergestellt werden, dass nur funktionstiichtige Module eingesetzt werden. Das Modul muss bei Ausfall bzw. Fehlverhalten sofort ausge-
tauscht werden.

Es muss sichergestellt werden, dass die Beschaltung und Programmierung des Moduls bei einem Ausfall oder einer Fehlfunktion nicht zu sicherheits-
relevanten Fehlfunktionen des Gesamtsystems fihrt.

Der Hersteller des Gesamtsystems ist verantwortlich fiir den korrekten Anschluss der gesamten Peripherie (z.B. Kabelquerschnitte, Stecker, Vercrim-
pungen, richtige Auswahl/Anschluss von Sensoren/Aktoren).

Das Modul darf nicht gedffnet werden. Am Modul diirfen keine Anderungen bzw. Reparaturen durchgefiihrt werden.

Montage

Der Montageort muss so gewahlt sein, dass das Modul méglichst geringer mechanischer und thermischer Belastung ausgesetzt ist. Das Modul darf
keiner chemischen Belastung ausgesetzt sein.

Das Modul darf nach Herabfallen nicht mehr verwendet werden und muss zur Uberpriifung an MRS zuriick gesendet werden.

Montieren Sie das Modul so, dass die Stecker nach unten zeigen. So kann gegebenenfalls Kondenswasser abflieen. Durch Einzelabdichtung der
Kabel/Adern muss sichergestellt werden, dass kein Wasser in das Modul gelangen kann.

Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme darf nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden. Die Inbetriebnahme darf nur erfolgen, wenn der Zustand des Gesamt-
systems den geltenden Richtlinien und Vorschriften entspricht.

STORUNGSBEHEBUNG UND WARTUNG

o HINWEIS Das Modul ist wartungsfrei und darf nicht ge6ffnet werden!

. Weildt das Modul Beschadigungen an Gehause, Rastnasen, Dichtungen, Flachsteckern auf, muss das Modul auf3er Betrieb genom-
men werden.
Die Stérungsbehebung und Reinigungsarbeiten dirfen nur im spannungslosen Zustand durchgefiihrt werden. Entfernen Sie das Modul zur Stérungs-
behebung und Reinigung. Beachten Sie die Hinweise in den anderen technischen Unterlagen.
Priifen Sie die Unversehrtheit des Moduls sowie alle Flachstecker, Anschliisse und Pins auf mechanische Schaden, Schéden durch Uberhitzung,

Isolationsschaden und Korrosion. Prufen Sie bei Fehlschaltungen die Software, Beschaltung und Parametrierung.
Reinigen Sie das Modul nicht mit Hochdruckreinigern oder Dampfstrahlern. Verwenden Sie keine aggressive Loésungs- oder Scheuermittel.
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